Carton ramettes papier A4

Pont pente douce a monter positionné sur le
« 100 »
Et pente plus importante a descendre jusqu’au
« 160 »

> Ecocups

Départ

'

¢« Bascules »

Zone « Funny Action »
250mmmx250mm

o

ste 20726

»Zone de « depose des Ecocups »

Arrivée !




¢ B @g@%gég 33 Matériels nécessaire :

- Usinage en plastigue Ou découpe laser Smm d'épaisseur
- vis & bois 3,5x12Zmm pour lassemblage
- chague bascule est « scotchée » au sol pour éviter de bouger
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Bascules Photos en situation :
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Sur la piste

O

« Scotché »
sur la piste




Ecocup standard 25cl
Diametre @6,9 cm Hauteur 11,5¢cm

Zone de dépose des
Ecocups

-

Les Ecocups doivent rester
« debout ».

Une seule « balle», peut etre
deposee dans chaque Ecocup qui
permettra d'avoir des points
suppléementaires.




nples de balles :

* Noire en bois, D50mm, masse 50g,
 Brillantes conductrices acier chromé, D50 mm, masse 20¢g
e Ping-pong

* Fabriguées (Impression 3D)




« Funny Action »
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Ce systéme est programmeé peut étre muni de
capteurs (de distance et/ou de contact...) et au meoins
un « actionneur » pour déclencher une action « Fun »

Exemple :
un autre robot avec un capteur ultrason et faire
clignoter un Ruban Leds, une action mécanigue et/ou

musique ...

Zone de dépose du
systéme « Funny
Action » dans le
rectangle sur la piste

Lorsque le robot passera autour de
cette zone sera détecté par le
systéme « Funny Action » pour étre
déclenché (& distance ou contact )
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Fquipe : Joto le Robot

- Fleve T en #re College ou Lycée de Ac-Rennes
— KEleve 2 en 3ere
— Fleve 3 en <
— Fleve ¥ en e

Actionneurs :

- 2 moteurs CC

- 1 servomoteur

@pteurs .

- Détecteur de distance UltraSon
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